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Francais

Manuel d’utilisation des
régulateurs électroniques
de température de la série
244CUUB

Merci d’avoir choisi nos produits. Merci de lire avec soin ce manuel
et de le conserver pour une utilisation ultérieure

[ Description Générale |

@ Le 244CUUB compor!e un double affichage LED a 4 chiffres, avec une précision de mesure de 0,3%et
un affichage du par rampe Il permet une résolution au 1/10° pour
les capteurs a thermocouple et a reslstance

@ Avant utilisation, assurez vous que I et les sorties sont et
respectez le raccordemen( indiqué sur les ellquenes des faces Ia(erales de I’ apparell
@ Ce controleur prend en charge dlvers capteurs a parle

clavier de Il est né: de le code du capteur correspondant a celui que
vous raccordez sur I'appareil. Reportez-vous au § 6.3, « INP1 » pour plus d'informations.
de Vous

Ecart d'alarme haute et basse avec maintien de I'alarme
G 03 AZmON] AR A" [Alam ON
Basse SV-ALTL sVl ASV+AL1 Haute
Alarme de déviation avec maintien de I'alarme
M 04 ' ! [ Aam ON
Basse SVALTL sVl ASV+ALT Haute
K . Alarme haute de processus avec maintien de I'alarme itid AN ON
Basse AALT Haute
Alarme basse de processus avec maintien de I'alarme Gy
L 06 ’ Alarm ON AHT!
Basse KALT Haute
L'alarme d’écart sur rampe (LBA) se déclenchera si la montée en température n’est pas
supérieure a la valeur du paramétre LbAb sur la période de temps définie par le parame(re
LbAt, cela s’applique pour un fonctionnement en mode chauffe quand toute la puissance
09 | de chauffe est utilisée.
L'alarme d’écart sur rampe (LBA) se dé si la descente de n'est pas
supérieure a la valeur du parametre LbAb sur la période de temps définie par le paramétre
LbAt, cela s’applique pour un en mod quand toute la
puissance de refroidissement est utilisée.

@ Le sortie OUT a été configurée par défaut avec une acuon inverse
pouvez la modifier en action directe de
Oud » pour plus d'informations.

@ Ce régulateur est a action PID avec fonction d'auto-réglage automatique (« Auto-tune »).

@ Pour le configurer en action tout ou rien, changer P = 0. La différentielle en action tout ou rien est
définie par le paramétre « HYS ». Lorsqu'il est en configuration de chauffage, la sortie OUT est coupée
quand PV> SV, et elle est allumée quand PV est inférieur a SV-HYS. Lorsqu'il est en configuration de
refroidissement, la sortie OUT est allumée lorsque PV est plus grand que SV + HYS, et est coupée
lorsque PV est inférieur a SV. Reportez-vous au § 6.1 pour plus de détails.

@ Pour configurer I'action en régulation proportionnelle au temps, il faut paramétrer 1=0,d=0P #0. La
valeur du reset windup est donnée par « St », le temps de cycle de contrle donné par « Cyt ». En mode|
chauffage, la valeur de sortie diminue lorsque « rSt » diminue. En mode refroidissement, la valeur de
sortie augmente lorsque « rSt » diminue.

@ En mode PID, pour obtenir une meilleure régulation de température, veuillez toujours procéder au
préalable a un paramétrage automatique. (« Auto-tune »). Voir le § 7, « Paramétrage automatique ».

@ Pour paramétrer le type de sortie entre Relais électromécanique, Relais statique standard, Relais
statique a déclenchement aléatoire, Relais statique 2 commande par angle de phase, se référer au § 6.3
«OUT » pour plus de détails.

pour cela, réfé

aug§63«

1. Guide de démarrage rapide

1.1 Changement du point de consigne (SV). Exemple de
changement de SV de 0 a 200

sur laffichage  Cl
du

Accés au point de

delavaleur  Enregister les
igne SV modifi

consigne (SV) du poil
[ 30
L ||
v oooa
Appuyer sur la touche < pour Appuyersurlestoucheshau( Appuyer sur fa touche KEY pour

Appuyer sur la touche SET

endant 0.5 secondes,
affichage du dernier digit

du point de consigne apparait

se déplacer sur Iaffichage

25 pour modifer Iz valeur _enregister e nouveau poi ce
des centaines

du digit sélectionné onsigne et retourner a affichage
e valeur mesuree et e a vaeur
du point de consigne (PVISV)

1.2 Paramétrage de I'alarme
Exemple de modification du réglage de I'alarme a 10
En mode normal de
I'affichage de la valeur
mesurée et du point
de consigne, (PV/SV)

Laffichage sur PV
dique alors « AL1 »

Sauvegardez le
nouveau réglage

[ AL 7|[[ 0330
i e 00

s oao0o s ooio
Appuyez sur SET Déplacez vous avec la Appuyez sur les touches ppuyez sur la touche
pendant 3 secondes touche > ou <pour vous haut ou bas pour ajuster ~ SET pour

Modifiez la valeur a 10
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3.1 Instructions de cablage
Alimentation du régulateur

Longueur minimale

4. Description de la face avant

Longueur minimale

6.2 Mot de passe
Appuyer sur la touche SET et sur la fleche gauche (<) simultanément
Menu du mot de passe pour acceés au niveau 2 des

WP H 5 presser la touche SET
——

Saisir le code 0101 et presser la touche SET
6.3 Parametres du niveau 2
Volr 6.2 pour accéder au niveau 2.
i-d

Saisir le code 0101
—

1: Affichage de la valeur mesurée (PV= Process value)
Affichage du point de consigne (SV= Set value)

seront affichés un par un. Appuyer sur la touche SET permet de les faire
dehler Appuyer 3 secondes sur la touche SET enregistre les modifications et retourne au mode
d'affichage standard PV/SV

positionner sur les dizaines la valeur
1.3 Modification de I’affichage de degrés Celsius en degrés
Fahrenheit
Appuyez simultanément sur les touches SET et < pour accéder au
menu « Mot de Passe » (PASS), puis rentrez la valeur 0101 pour
accéder au niveau 2 du paramétrage

Menu mot de passe: saisir
0101 comme mot de passe,

Lorsque UNIT s’affiche sur
PV ChangerSVdeCaF,

puis appuyer sur SET ) puis appuyer sur SET
PVPH 5 5 rs:glrg:)oalggmme gx:ssaég‘puyer % Un ',b
s o000 — S I

1.4 Passer de la sortie relais en commande de relais statique

Appuyez simultanément sur les touches SET et < pour accéder au |~

menu « Mot de Passe » (PASS), puis rentrez la valeur 0101 pour
accéder au niveau 2 du paramétrage
Menu mot de passe: saisir Lorsque OUT s’affiche sur
PV, modifier SV de RLY en
i ET

0101 comme mot de passe,
puis appuyer sur SET

Notes: Appuyer une seule fois sur les touches augmenter (haut) ou diminuer (bas), fait augmenter ou
diminuer la valeur d'une unité a chaque fois. Appuyer sur les touches diminuer ou augmenter et la maintenir
enfoncée fait augmenter ou diminuer rapidement les nombres. Le contréleur revient en mode PV / SV et la
configuration SV est sauvegardée si aucune entrée n'est effectuée dans les 3 secondes. Appuyez sur <autant
de fois que nécessaire pour revenir aux é

1.11 Détails des parametres d’alarme

*TYPE D’ALARME DISPONIBLE (Ald_=00-" 16)

as de sortie d'alarme 00:: pas de sortie d'alarme

larme haute 01: Alarme haute avec maintien de I'alarme

02:: Alarme basse avec maintien de I'alarme

03 : Alarme haute et alarme basse avec maintien de I'alarme
04 : Alarme de zone avec maintien de I'alarme

larme de zone

saisir 0101 comme
mot de passe

"PAHSS

sv

[ ] 6mm [
O

3: Paramétres en cours: Plage de | Par
OP=Indication de sortie (OP= Ou(put) Notation Nom " 5 Description
AT: Indicateur de réglage des réglage |défaut
PID (AT= Auto Tune) 7 i) =
ALT: Alarme 1 o Code | | E|J | 7 o | S| E[F|b|PE
AL2: Alarme 2 (option) 1P )| Typedecapteur || Type | kK | E | J | N [wusRe2s| s | T | R | B |Puo0
COM: indicateur de communication (option) Plage [1300°C|600°C|800°C|1300°C| 2000°C |1600°C|400°C|700°C[1800°C] 800°C
°C, °F: indicateur d'unité de mesure de
en cours dP Point décimal Oout 0 | 0:sans décimale 1:1 avec décimale
4 R hi le ni i e er
Ia’;‘:ﬁfg’" ique donnant e niveau de puissance de , , |Himite Interieure 1999 3 Limite inférieure du point de consigne (SV) ou point z&ro
L5PL| dupointde 99949999| 0| dea retransmission
5: SET: touche de sélection et de validation de paramétres consigne (SV)
<« Touche de déplacement et de sortie [Limite supérieure £ri -
W (bas) touche de diminution de la valeur LGP [ dupointde |-199929999 | 4o [Limite supérieure du point de consigne (SV) ou point
" maximum de la retransmission
8: A (haut) touche d’augmentation de la valeur consigne
TN sd X
Unité daffichage CouF C | C: Celsius F: Fahrenheit
£ r [N
5. Réglages et paramétrages profy Nl | oaso | 55 |130:firage standard 31-60:fiage améiors
i A A + | Mode d'alarme 2 Utilisé pour définir le mode d'alarme pour AL1, voir table
5.1 Organigramme des réglages ALd 1| hauratt 0416 | 11 | i dessous pour plus de détails
[A""'""’gecde Tapparel) Appareilallumé AH 1| DeeEe | 001000 | 04 [oiférentele pourfalame ALt
Mode d'alarme A Option. Utilisé pour définir le mode d'alarme pour AL2,
ALde 0ate | 12 :
pour AL2 voir table ci-dessous pour plus de détails
Différentielle A s y
5 Laffiohage se met & jour automatiquement Code de séries RH2 pour 0.04100.0 | 0.4 |Option. Différentielle pour 'alarme AL2
Laffichage passe automatiquement i 'y Mode de Heat = Régulation de chauffage
w’lﬁaﬁgﬁrdr:!slﬁreaeg:!d:uI?)oln! e DTSy o aouna et Code de la version Oud controle | HEAT0u COOL| HEAT | o). raquiation de
de consigne (PVISV) n’est activée pendant une minute Indim?c" du GUt Type de sortie LY ou Ssr RLY E{;{Ii?s\ssz?‘gtzzmecamque ou LY +> 55~
Appuyer une fois __capteur — | Mode de coupure | Stnd ou CYCL Stnd= Relais statique standard, CYCL= train d'onde avec
Unité et o Stnd
sur SET ou< o cap{gg, 550 | b statique | ou PHAS g"‘\:“f"‘c'f i“_ie? E"iAS«'fgu‘a‘}'gg par angle de phase
Appuyer sur SET Fréquence de la
,,S,fdzm 3 secondes. “gEr” Timite ma):lénale H=| “tension 50HZ 0u60HZ | 60HZ [SOH= <> 63H= 50HZ ou 60HZ
o o) :
Appuyer sur SET et Timi Durée de En qummaa\nde de chauffage, lorsque la puissance de sortie
i é “gET” imite minimale N bF“: déconnection | 0-9999 Sec | 80 esta 100%, si pendant la durée de LbAY, la température
Menu du mot de passe Tsv cg:splglr:g FSeV) [N Salarme gugmente moins que la valeur LBADb, I'alarme LBA est
lésactivee
5.2 Capteurs de température compatibles et plages ) Diérentill de a0 S angant s durce o Lot 2 %
correspondantes LbAb | décomecton | 09999 | 20 || tampérsuro aisse moins que fa vlour LBAD, Talame
Ce régulateur affiche les capteurs et les plages de température par défaut, ainsi que I'unité de mesure LBA est désactivée
par défaut pendant la mise en route. Ci-dessous vous trouverez le tableau vous permettant de vérifier ,'0',",'{:,' Port de I'appareil 0-127 1 Option: Port de connection de I'appareil
si le régulateur a été configuré avec le bon capteur et Punité d'affichage. Vous pouvez alors modifier Vitesse de
ces é si vous le désirez £ bHU i ggﬁ :gng 9.6 | Option: Vitesse de transmission
Code = N n o (Baud) e
5 | Type de capteur K E J N Wu3 Re25 | ** Description du mode d'alarme (ALd_= 00~16) 00: Pas de sortie d'alarme
Voyez e tableau a L PI r . . . - = 10: Pas de sortie d'alarme 01: Ecart d'alarme haute avec maintien de I'alarme
droite pour les lage 1300°C | 600°C | 800°C 1300°C 2000 °C cart d’alarme haute 02 Ecart d'alarme basse avec maintien de I'alarme
capteurs et leurs Code G 3 r PE cart d’alarme basse 03: Ecart d'alarme haute et basse avec maintien de I'alarme
plages de 7 cart d’alarme haute et basse 04 Alarme de déviation avec maintien de 'alarme
ype de capteur S T R Pt100 larme de déviation 5: Alarme haute de processus avec maintien de I'alarme
Plage 1600°C | 400°C | 1700°C 1800 °C. 800 °C larme haute de processus ~ 06: Alarme basse de processus avec maintien de I'alarme

larme basse de processus ~ 09: LBA alarme de rupture de circuit

larme indépendante haute 05 : Alarme indépendante haute avec maintien de 'alarme H H % H H 53 C_onfiguration des paramétres (a I'exception du point de NOTE: L'action d‘lalal:me sera désactivée juste aprés la mise sous tension, méme si la condition est satisfaite,
6 : Alarme indépendante basse 06 : Alarme indépendante haute avec maintien de I'alarme consigne SV) Ieatcl:ao :‘%’“r:r:":::':’r“g:v':;’:es::s'f‘;:‘é':’"r’e‘:'laa q‘:e“m"lee::': lllus‘ri:splze: lamise sous tension. L'alarme s'éteint si
09 : Alarme décart sur rampe 244CUUB CERD) 2ummen) Utilisez les touches haut et bas pour changer les paramétres et appuyez ensuite sur SET pour les prs v L
Code | ALD | O (example pour 'alarme 1) enregistrer z A
N[00 Pas daame 48mm x 48mm H H Hﬂ UH H H 6. - = 7. Paramétrage PID automatique (Auto-tune)
ALT= Ecart dalarme haute y\itig ‘Alarm ON — 6 - LeS niveaux de paramet rage Activez le paramétrage PID automatique juste aprés la mise sous tension du systéme, et alors que la
- Basse VI = Tsv+ALt e —r=— " ~ mesurée est encore éloignée du point de consigne
A 11 Eoar Taame haue 6.1 Niveau de paramétrage 1 ——— Sélectionnez AT Appuyez 3 secondes
ALT <0 EKM' Alarm ON 44.6mm Appuyez sur la touche SET pendant 3 secondes pour accéder a ce niveau @ FH_— :::es;;re‘:uel; sortir
Basse Asv+ALt sV Haute = = = 6.1.1 Liste d ¢ — du paramétrage, et
Ecart d'alarme basse < to 1o GIoGIo  G1o G iste des parame res activer le calcul
AL1 =0 Alarm ON |~ AH: %} a:g Les paramétres ci-dessous seront affichés un par un. Appuyer sur le touche SET permet de les afficher Appuyez sur la touche SET Appuyez sur la touche A (bas), pour afficher automatique PID.
- Basse VI ASv+ALT Haute ) L L OUQ o successivement. Appuyer 3 secondes sauvegarde le paramétre modifié et revient al; affichage standard pendant 3 secondes pour aller At sur I'affichage PV, puis modifiez la valeur
B 12 Ecari o 5 ::v:?:gg 51 B o 48mm W 1 44.6mm Paramétres par défaut du niveau 1 au niveau 1 des paramétres de At sur YES
AL <0 Aamon] cart d'alarme basse I e e et ©) ©) Notation Nom Plage de | Par Description Si souhaitez désactiver le paramétrage automatique PID, revenez sur At et remettez sa valeur sur NO. Le
5 LS\/+AL1. I Haut réglage |défaut| P voyant AT clignote aprés la mise en marche du réglage automathue Lors de la séquence de réglage
0 asse aue Réglage Si YES, le réglage automatique est activé, i NO, le réglage automatique des paramétres PID, le regulateur'onclmnne en mode tout ou rien, et donc des oscillations
Ecart d'alarme haute et basse I » —= = AE | fique (Autol NOouYES NO | Gtomatique est désactivé: importantes de température peuvent se produire, ainsi qu’un ouvershoot. Le voyant AT arréte de clignoter
C 13 Alarm ON1__AH1! Alarm ON 48mm 44.6mm ) N Valeur de Falarme 2, Ia valeur de Ia difiérentille pour cetie lorsque les paramétres de la régulation PID (P, I, D, rSt) ont été calculés et enregistrés. Le régulateur revient
Basse SV-ALTL svl ASV+ALT Haute [ Alarme 1 199929999 | 10| Jlame est donnée par « AH1 » au niveau alors en affichage standard PV/SV et commence a contrdler le systéme avec les nouveaux paramétres.
Alarme de déviation 4 A
o | u " samon 3. Schéma de céblage ALE| remer | e | 0 | S ASTAE AT | 8 Ty nes de capteurs et plages paramétrables
Basse SV-AL1 sV SV+AL1 Haute s
e K X acUUB SSR . ;. sC B;;‘;:fgee:zé‘ﬂe 1994199 | 00 |Sertacompenser le décalage en température du capteur T Typedecapowr T Goso | ype do captear Codo
A TAamoN 1SSRP
H 15 tAHT 1Alarm ON 2082000 | 20,0 | Vateur de la bande proportionnelle en action PID. Reégler P sur 0 en o 200 G| K. A4 o BRI
Basse AALT Haute o " 1avizoma 3N250V P\ propertomete a action tout ou rien " o 500 Ol K A6 o 400 D L Y
AamON] “AH{:  Marme basse de processus fﬁ;ﬁ;ﬁ;‘?&iﬁw alternatif, 3A, [ il o st ot e Reglaon e e e ° 300G K B3 S ggg Lol DA
: iférentiell en s coupé lorsque PV>SV, chauffage en marche lorsque T
J 1 Basse TACT Hale Sortie relais statique: 12V continu, HYS | dinoosren | 0899 | 10 l;\e/g@\a/u%\:dse koo grefrm(‘i\ssemeglveqnsmarche lorsque 0 2 20c|El A2 Pt100 [-100 4 +200 ‘'C| D' G
Sortie >8V+HYS, refroidissement coupé lorsque PV<: E 0O a 400C | E' A4 200 +800 C[ D, G
Ecart d'alarme haute avec maintien de I'alarme ... Laction intégrale est ée I =0.1. L tégrale 0O _a 600C | E, A6 = T u
A10| g ) S R - o] e | aanse | 20 | S e B B e 1000 4 +2000C] D F2
asse + aute produre - .
E o L i “ p ; ’ 5 TN T
R Laction d t d d=0
AL1 <0 - LA\arm XN E;an e | o || Tesane gpsm0se | % L':“;Ty"e”z“‘/ss"s:‘;ﬁ]“;m::;y;g“““ fovershoot g :_ggg 1’ : : Note: la précision n’est pas garantie pour les
Basse SV+AL1 sV, Haute La fréquence du circuit de la charge N = P T ——rY e L 3 |
Ecart d'alarme basse avec maintien de I'alarme <—| doit -é "e- a [m‘gme que la fréquence "- '-'H: Temps decydage 02999 Sec » ;‘mm%r :nzyncnarrg;anzg?s vse\g:: sg;::xcussa 05 pourunesore T g igg 'g : ; 23 {ype § dans azone G100°C
AL1 =0 Alarm ON A du circuit d'alimentation du A+ [17] RestWind 19910200 | -5.0 | SUpression de fovershoot aprés mise en oute. rst>-PI2) Réglage parfa = :
“Y| Basse SV, ASV+ALT Haute régulateur lorsque le mode de sortie ~5& est Windup 19910 foncton de réglage automatique (Autotune) conseills S o 1600C| S, B6
du relais statique est sélectionné - R 4] 1700C| R! B7
F 02 o Ecart dalarme basse avec maintien de lalarte le di AC 85-265v  RS-485 (Option) Lutisateur peut modffer tousles paramétres o
Aermon] ‘AR ! en coupure au zéro ou en angle de ' Verrouillage de 02 0 flisateur a uniquement acods au point de consigne et au 200 1800C{ B, B8
AL <0 Bzsse TSVALT =% Tate phase @_1 Lﬁ cL protection utlisateur - téglage automatique des paramétres ) 1300C| N' B3
N B- Page 3 LCK=2: Luisateur a uniquement accés au point de consigne Wu3_Re?5 | 600 2000C| W, BO
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